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Рассматривается использование эффекта снижения вычислительной сложности регулярного решения открытых и 
закрытых линейных задач о назначении c незначительным изменением матриц стоимостей. Пересчет решения позволяет 
снизить вычислительную сложность решения на порядок.   

Известно, что классические открытые линейные задачи о назначении (ЛЗН) в виде 
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характеризуются вычислительной сложностью )( 2nmO [1]. Достаточно часто возникает потребность 

пересчета задачи (1) после изменения исходных данных. Прямолинейный пересчет варианта задачи 

потребует )( 2nmO  операций. Однако  итерация расчета для  любой включаемой строки имеет 

вычислительную сложность )(mnO [1,2], что побуждает использовать наследование результатов 

предшествующего решения.    
Наиболее эффективные для решения задачи (1) алгоритмы венгерского метода используют переход к 

двойственной задаче линейного программирования  
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Здесь неизвестными являются потенциалы строк и столбцов. Значения потенциалов определяют 

решение задачи (2) в виде множества пар индексов njmivucjiR jiij ,1,,1,0|),( .  

Отображение решения (2) в процедурах венгерского метода обычно проводят на вектор назначений 

строк столбцам: njRjiirj ,1,),(, . Начальное значение элементов такого вектора  отражает отсутствие 

назначений столбцов строкам: .,1,1 njmrj  Обычно задача (2) формулируется с представлением 

матрицы в формате .nm  Последовательные итерации назначения столбцов выполняются при нулевых 

начальных значениях потенциалов строк с уточнением потенциалов столбцов [1,2].     
В случае реоптимизации решения изменяться могут произвольные элементы матрицы задачи c 

сохранением ее размера. Очевидно, что можно выделить строки, в которых изменены элементы, и повторить 
итерации назначения для таких строк. Изменение элементов матрицы должно отражаться  значениями 
потенциалов, сбросом признака назначения соответствующей дуги графа и итерацией назначения строки. 
Если изменены элементы строки i , то ее потенциал  в общем случае  должен быть скорректирован по 

правилу .,1),,1,(min minjvcu jijji  В случае изменения элементов столбца j  его потенциал также  

должен меняться:  .,1),,1,(min njmiucv iijij         

 Очевидно, что выбор между строкой или столбцом измененного элемента для реоптимизации 
решения не принципиален. Если применена схема итерации по строкам, то необходимо получить список 
строк, для которых  столбцы не назначены. Проще всего такой список получить посредством проверки 

условия .,1, njmrj  Однако этап коррекции потенциалов можно совместить с этапом назначения столбца. 

Для этого достаточно пометить измененные столбцы  признаком  отказа от назначения: ,,1,1 njmrj  

далее обнулить потенциалы измененных строк и повторить стандартные итерации включения таких строк в 
инкрементальной схеме решения ЛЗН [2,3].     

Таким образом, исключение этапа коррекции потенциалов снижает вычислительную сложность 
обработки последствий коррекции строк (столбцов)  практически в два раза.   
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