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Аквариумистика – очень древнее искусство, не потерявшее актуальности. На сегодняшний день 
аквариумистика динамично развивается, используя современные технологии и достижения электроники и 
электротехники. Применение устройств автоматизации позволит обслуживать аквариум более эффективно, 
снизить эксплуатационные расходы, энерго- и водопотребление. Постоянный контроль параметров воды, 
длины светового дня, показаний датчиков и многое другое позволит создать условия для оптимального 
существования флоры и фауны. 

Устройство автоматического ухода за аквариумом – это устройство, предназначенное для повышения 
качества и безопасности функционирования системы жизнеобеспечения флоры и фауны аквариума, 
поддержание требуемых параметров среды в допустимых диапазонах. Постоянное отслеживание состояния 
аквариума позволяет моментально реагировать на не штатные ситуации 

. 

 
Рис. 1 – Структурная схема устройства  

 
Основные функциями данного устройства является сбор данных о параметрах воды и удаленное 

обслуживание аквариума. В его основе лежит микроконтроллер, который считывает информацию с датчиков и 
передает управляющие сигналы исполнительным устройствам. В качестве исполнительных устройств могут 
выступать устройства обогрева, освещения, аэрации, фильтрации и другие. Для отслеживания основных 
показателей среды имеются датчики освещения, температуры воды и воздуха, уровня воды. С помощью 
устройств ввода/вывода пользователь может устанавливать режимы работы, требуемый температурный 
режим, продолжительность светового дня, время включения/выключения исполнительных устройств. 

Использование устройства автоматического ухода за аквариумом позволит своевременно отслеживать 
и вносить коррективы в состояние параметров, напрямую влияющих на жизнедеятельность, здоровье и 
продолжительность жизни обитателей аквариума. Так же существует возможноть создание различных 
―сценариев‖, имитирующих природные явления, например, ―рассвет-закат‖, ―день-ночь‖. 
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