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ИМИТАЦИОННОЕ МОДЕЛИРОВАНИЕ СИСТЕМЫ
УПРАВЛЕНИЯ ГРУППОЙ ЛИФТОВ

В работе рассматривается особенности имитационной модели системы управления группой лифтов и
особенностей применения процессно-ориентированной библиотеки дискретного моделирования Dessert.

Введение

Системы управления группой лифтов име-
ют большую значимость в вертикальной транс-
портировке из-за потребности в согласовании ра-
боты лифтов в группе по вызовам для повы-
шения производительности лифтов, уменьшение
времени ожидания кабины пассажирами, сокра-
щение количества холостых пробегов и расхода
энергии. Из-за невозможности проведения экспе-
риментов с реальной группой лифтов была раз-
работана имитационную модель.

Имитационное моделирование с
применением Dessert

В результате анализа методов имитаци-
онного моделирования разработана библиотека
классов С#, моделирующая группу лифтов. В
основе модели лежит библиотека для дискретно-
го моделирования Dessert.

Dessert предоставляет следующие базовые
типы для описания модели [1]:

- ресурсов (классы Resource и Preemptive
Resource);

- контейнеры (Container), которые модели-
руют производство и потребление однород-
ной недифференцированной массы;

- хранилища (Store<T> и FilterStore<T>),
которые позволяют взаимодействовать с
дискретными объектами;

- модули сбора статистики (Tally) о ресурсах
и процессах.
Поведение активных сущностей и других

процессов в системе (алгоритм работы лиф-
та, прибытие пассажиров на этаж) может быть
представлено функцией-генератором в бесконеч-
ном цикле. Все процессы взаимодействуют с
имитационной средой SimEnvironment и друг с
другом через события.

Особенностью лифтовой группы является
то, что лифт, являясь ресурсом, не стационарен
и имеет собственную логику поведения (движе-
ния) и не может быть представлен объектами

Resource. В спроектированной модели лифт рас-
сматривается как активная сущность со слож-
ным поведением. Для описания поведения лифта
был использован конечный автомат [2].

Структура модели представлена диаграм-
мой классов на рисунке 1.

Рис. 1 – Диаграмма классов имитационной модели

Выводы

Были проанализированы возможности и
особенности моделирования системы управления
группой лифтов с помощью библиотеки Dessert.
В результате был разработан программный про-
тотип модели и представлена ее структура.
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