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Аннотация. В работе рассмотрено проектирование мобильной системы детектирования и 
распознавания объектов.  
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Задача детектирования и распознавания информации в реальном времени и по изображениям 
представляет интерес в области компьютерного анализа. На данный момент эту задачу решают 
разнообразные технологии и инструменты. Различные методы дают разную точность и скорость 
обработки информации.  

Целью данной работы является разработка приложения для детектирования и распознавания 
объектов в приложении для платформы iOS, проведение анализа имеющихся алгоритмов и 
разработка собственной нейросети для ускоренной обработки данных, полученных с камеры 
смартфона.  

Процесс работы данной мобильной системы начинается с запуска приложения и выбора режима 
работы. При выборе режима детектирования в реальном времени – открывается камера и процесс 
анализа данных запускается. Результат отображается сразу же на экране устройства. При выборе 
режима детектирования по фото – происходит выбор фотографии и дальнейший еѐ анализ 
алгоритмами детектирования объектов. 

Область применения приложения достаточно обширная: оно может быть использовано как 
организациями и предприятиями для внедрения в свои системы охраны или производства, так и для 
помощи слабовидящим людям. 

Экономическая эффективность/значимость работы: работа является конкурентоспособной, 
социально значимой и экономически выгодной. 

Ее применение позволяет: 
— высокоточно детектировать и распознавать детали на производствах; 
— использовать еѐ как недорогой способ системы охраны на КПП на предприятиях; 
— помогать слабовидящим людям распознавать какой объект находится возле них; 
— экономить огромные средства на специализированные приборы.  
Преимущества данной системы следующие: 
— дешевизна; 
— легкость применения; 
— автоматизация; 
— экономия времени; 
— большая область применения; 
— актуальность. 
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