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степень поляризации для различных углов визирования. Установлено, 
что использование технологического наполнителя позволяет управлять 
характеристикой яркости и степени поляризации исходных материалов. 

МЕТОДЫ И СРЕДСТВА ЗАЩИТЫ ОТ ПСИХОТРОННЫХ ВОЗДЕЙСТВИЙ 

Л.М. ЛЫНЬКОВ, Т.В. БОРБОТЬКО, С.Н. ПЕТРОВ 

Под психотронным воздействием понимается коррекция поведен-
ческого архетипа человека с помощью механоэлектронных устройств с 
цель подчинения данного архетипа командам оператора вышеупомяну-
тых устройств. Принцип действия технических средств (психотронного 
оружия), способных оказывать психотронное воздействие, основан на ге-
нерации электромагнитных, звуковых или торсионных полей, а так же их 
комбинации в определенном диапазоне частот. Опасность данного воз-
действия заключается в том, что оно происходит дистанционно без нали-
чия непосредственного контакта объекта, на который оказывается воздей-
ствие и самого технического средства. Процесс воздействия, без наличия 
соответствующего оборудования зафиксировать практически не возможно. 
Воздействию может подвергаться не только человек в отдельности, но и 
группы людей. 

Цель психотронного воздействия — подавление воли человека к 
сопротивлению, противодействию, неповиновению, а также уменьшение 
защитных свойств иммунной системы, ухудшения его самочувствия. Вто-
рой этап — воздействие методом нейролингвистического программирова-
ния (НЛП) — зомбирование со специальной методикой корректировки по-
бочных факторов. Таким образом, существует возможность дистанционно-
го управления человеком или группой лиц, в результате чего возникает 
необходимость защиты человека от психотронных воздействий, что может 
быть обеспечено путем создания защитных материалов и изготовление на 
их основе специальной одежды и помещений, способных ослаблять выше-
названные физические поля до уровней безопасных для организма чело-
века. 

ОБ ОДНОМ СПОСОБЕ ОПРЕДЕЛЕНИЯ ВОСПРИИМЧИВОСТИ 
ГЕНЕРАТОРОВ СВЧ ПРИ ВОЗДЕЙСТВИИ ПОМЕХ 

А.М. БРИГИДИН 

Беспрецедентное развитие беспроводных технологий способствова-
ло многократному увеличению числа радиопередающих средств, что за-
метно усложнило электромагнитную обстановку. В устройствах формиро-
вания радиосигналов в современной аппаратуре большое место занимают 
автогенераторы СВЧ. Эти автоколебательные системы не только весьма 
чувствительны к помехам, но и, в случае проникновения в них мешающих 
сигналов, сами могут служить источниками помех. Попадание посторон-
них воздействий в автогенераторы происходит через цепи нагрузки, пи-
тания, синхронизации, управления, вентиляционные отверстия и т.д. 
Восприимчивость к помехам у автономных генераторов проявляется в ви-
де отклонения рабочих параметров от номинальных, искажения закона 
модуляции, появления на выходе интенсивных побочных излучений. 
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В работе получены расчетные соотношения, связывающие пара-
метры помехи и автоколебательной системы. Для оценки способности ав-
тогенератора противодействовать влиянию электромагнитных помех вве-
ден параметр «восприимчивость генератора». Приведен пример расчета 
этого показателя при уровне составляющей выходного спектра генератора 
на частоте помехи по отношению к сигналу автогенерации Рп=−30 дБ. 
Предложены меры по снижению восприимчивости генератора СВЧ к воз-
действию непреднамеренных помех. 

ОСОБЕННОСТИ ИНФОРМАЦИОННОЙ ЗАЩИТЫ 
ИНТЕЛЛЕКТУАЛЬНЫХ ИСТОЧНИКОВ ЭЛЕКТРОПИТАНИЯ КОМПЬЮТЕРОВ 

В.П. ЛУГОВСКИЙ, И.М. РУСАК 

Для защиты компьютерной информации и надежного электропи-
тания ПЭВМ  обычно рекомендуется использовать источники бесперебой-
ного электропитания. Однако необходимо учитывать, что  современное 
развитие  таких источников, а также блоков электропитания ПЭВМ, идет 
по пути их интеллектуализации и широкого внедрения в их схемы  мик-
роконтроллеров. Например, фирма  APC использует в своем источнике 
бесперебойного питания SU/250/600 для управления микроконтроллер 
типа S87C654-4N40. Значительная номенклатура микросхем   микрокон-
троллеров, специализированных для построения источников вторичного 
электропитания, также серийно выпускается фирмами Texas Instrument, 
Maxim Motorola, Unitrode и др. 

Несомненно, что применение микроконтроллеров для управления 
работой источников электропитания, по сравнению с жестким схемным 
управлением, имеет ряд преимуществ. Так микропроцессорное управле-
ние позволяет сравнительно легко  решать следующие задачи: обеспече-
ние различных устройств  вычислительной системы высококачественны-
ми стабилизированными питающими напряжениями разных номиналов 
и формы; фильтрация и компенсация сетевых и коммутационных помех; 
защита от перенапряжений, пропадания фазы сетевого напряжения и пе-
регрева в устройствах; осуществление аппаратного мониторинга за пара-
метрами питающей сети и узлов электронной системы; обеспечение ком-
мутации и распределения питающего напряжения по устройствам систе-
мы; обеспечение удаленного контроля состояния аппаратных средств 
электронной системы, а также возможности удаленного обслуживания 
системы; обеспечение различных режимов работы системы (нормальный, 
энергосберегающий, ждущий, по программе и т.д.); повышение КПД. и 
коррекция реактивной составляющей мощности и ее прогнозирование; 
сигнализация о состояниях работы устройств системы электропитания в 
нормальном, профилактическом, аварийном режимах работы и прогнози-
рование их состояния; формирование специальных защитных сигналов 
при аварийных режимах работы в питающей сети для обеспечения воз-
можности нормального завершения работы всей системы без потери мас-
сивов информации. 

Вместе с тем, вычислительные системы и ПЭВМ, с точки зрения 
защиты информации, оказываются более уязвимыми по сравнению с ис-
пользованием в них вторичных источников электропитания и источников 
бесперебойного электропитания, выполненных по традиционным схемам. 




