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КОМПЕНСАЦИЯ ТЕМПЕРАТУРНЫХ ВОЗДЕЙСТВИЙ
НА ДАТЧИКИ ЛИНЕЙНОГО ПЕРЕМЕЩЕНИЯ

ИНДУКТИВНОГО ТИПА
Рассматривается структурная схема датчиков с температурной компенсацией, приводятся графики по-
казаний до и после реализации температурной коррекции

Датчики линейных перемещений использу-
ются во многих отраслях промышленности, в
частности, при строительстве и заводке мосто-
вых пролетных сооружений. При этом они экс-
плуатируются при различных погодных услови-
ях (высокие и низкие температуры, различная
влажность и т.д.) Из-за конструктивных особен-
ностей датчиков изменение температуры окру-
жающей среды оказывает сильное влияние на
их показания, поэтому компенсация температур-
ных воздействий является важным критерием
их функционирования.

Для осуществления компенсации темпера-
турных воздействий были выбраны датчики ли-
нейных перемещений ПЛП-2. В преобразователе
ПЛП-2 применен принцип дифференциального
трансформатора, преобразующего механическое
перемещение сердечника в электрический сиг-
нал. Основными составляющими датчика явля-
ются первичная и две вторичные обмотки, рас-
положенные на неподвижном сердечнике, и по-
движное ядро. Первичная обмотка размещена
симметрично между двумя идентичными вто-
ричными обмотками, включенными встречно,
т.е. дифференциально. Катушки расположены
на цельном полимере. Подвижное ядро, выпол-
ненное из высокопроницаемого магнитного мате-
риала (феррит), имеет цилиндрическую форму
и свободно перемещается по внутренней полости
датчика [1].

Из-за конструктивных особенностей датчи-
ков и строения электрической схемы измене-
ние температуры окружающей среды приводит к
значительным изменениям в показаниях датчи-
ков. В связи с этим, предлагается ввести в схему
датчика дополнительный элемент – температур-
ный датчик LM35. Датчик крепится к внешней
части корпуса преобразователя линейных пере-
мещений для измерения температуры окружаю-
щей среды. Выход LM35 подключается к микро-
контроллеру на вход АЦП, где осуществляется
его оцифровка и обработка данных посредством
введения корректировочного полинома, основан-
ного на графике зависимости показаний датчи-
ка от температуры до введения компенсации. На
рис.1 приведена предлагаемая структурная схе-

ма датчика ПЛП-2, на рис.2 – графики показа-
ний датчиков до и после коррекции. В приве-
денном примере зависимость показаний умень-
шилась до 10мкм при изменении температуры
до -34 до +22 градусов Цельсия.

Рис. 1 – Структурная схема системы

Рис. 2 – Графики показаний до и после
компенсации

Таким образом, введение компенсации тем-
пературных воздействий на датчики линейного
перемещения индуктивного типа позволяет зна-
чительно уменьшить зависимость их показаний
от температуры окружающей среды.
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