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у =  с2(х -х о ) - с (3 (х -1 о ) (2 1 -х 0)-4 у )у о + у 1 )-3 {-3 х у 2у0+3х3хо{хо+уо)+3х0у2{хо+уо) +

+3d(x -  х0)(х  -  х0 +  уо) +  x2( -3 x l  -  Зх1уо -  4уу0 +  г/о)) С1)
имеет центр в особой точке (хо,уо), если выполняется неравенство

6 (d +  схо +  -Tq -  Уо)(с2 -  9x0(2d +  £„) -  9(d +  xl)y0 4- 6х0Уо +  Зу$ -  Зсж0(4а:0 +  3у0) >  0.

Система (1) имеет интеграл Дарбу Н\ =  /i_2/|) gde _Д =  х3 +  cx +  d ~  у2, f 2 =  3d +  
+  сх о -  -  Зх2у0 -  За:52/о -  4уу0 +  Уо +  2я(с +  Зж§ +  Згг0Уо)-

Алгебраическая кривая f\ (x,y) — 0 является инвариантной кривой Ньютона ка
нонической формы С для системы (1) [1].

Теорема 2. Интеграл Дарбу вида Н2 =  f z f ^ a*+2b[>̂ bo, где /з =  ах3 +  Ьх2 +  сх + 
+ d - e y - x y 2, / 4 =  а8жог/5-а8(жо(жо(а;оа +  6) +  с)4-й)-га8уое +  б9(уое-жо(Уо-^оа +  с) _  
— 2d) — 6д(Зжоа +  2хо& — Уо +  с)а; +  э̂(2:гоУо +  е)у, является интегралом для кубической 
системы

х =  а0 +  агх +  а2у +  а3х2 +  а±ху +  а5у2 +  а6х3 +  а7х 2у +  asxy2 +  а9у3,

у - Ь 0 +  Ьгх +  Ь2у +  Ьгх 2 +  Ь4ху +  Ьъу2 +  Ь6х3 +  Ь7х 2у +  Ь8ху2 +  Ь9у3, (2)
для которой ( x q ,  у о )  —  особая точка. Если при этом

(as +  2Ь9)(хоУо -  хЛ0а -  х2ф -  х0с -  d +  у0е)х 

x(bg(2yl(x0c +  2 d — х*а) — с2х0 — х0уд +  Зх0а(е2 +  х0(х^а +  2 х0с +  4d)) — 2у\е— 
-2 y 0(3xla +  с)е +  b(e2 +  4x0(xla  +  d) -  4х0у0е)) +  а8(х0Уо -  2Ь2х% +  2yl(x3Qa +  d)— 

—Xq(с2 +  За(х$а — е2 — 2:го<2)) — 2у0се -(- Ь(2хо(—2х^а — хос +  d) +  е(е — 2жоУо)))) > 0,
е +  2х0у0 Ф 0,

то (хо,уо) является центром системы (2).
Алгебраическая кривая /з(ж, у) =  0 является инвариантной кривой Ньютона ка

нонической формы А для системы (2) [1].
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В работе [1] (с исправлениями в [2]) с помощью систематического компьютерного 
поиска получены системы дифференциальных уравнений

х =  у, у =  —х +  yz, z — —х  — аху — bxz, (1)
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5̂II у =  - х  +  yz. z — —у — аху — bxz, (2)
Т =  и У = - x  +  yz, z = х 2 — аху — bxz, (3)

II•н у =  - х  + yz , i  — — аху — bxz — yz, (4)
х =  у, у =  - а х  +  yz, z = —x2 +  y2 — bxy, (5)

лII у = -х  + yz, z = ay2 — xy — bxz, (6)
X — Z, у = X + yz, z =  ax2 — xy — byz, (7)

X — Z, У — % yz, z =  —ax2 + xy + bxz, (8)
X — Z, у — —ay — xz, z — z — bz2 +  ху (9)

с линиями равновесия. Каждая из систем (1)-(9) при определенных значениях пара
метров а, b обладает скрытым [3] хаотическим аттрактором. Например, система (9) 
при значениях а =  1.62, b =  0.2 имеет скрытый хаотический аттрактор.

Считая независимую переменную t комплексной, проведено исследование анали
тических свойств решений систем (1)-(9) с помощью теста Пенлеве [4].

В частности доказаны
Теорема 1. Система (9) в случае а =  1.62, 6 =  0.2 не проходит тест Пенлеве. 
Теорема 2. Система (9) в случае а =  0 не обладает хаотическим поведением.
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Рассмотрим систему
ОО ОС ОС ОО ЭО

х = ~ х 2У ~  НкУк+А1 У =  ^ 2 а кУк+4+  ^ Ь кх у к+3+ J 2 f k X k+3y +  ^ d kx k+A, ( 1)
к—Ь к= 2 к= 0 к=4 к=9

где
16а| -  4h5 < 0, f l  -  24dg < 0.

Начало координат системы (1) является монодромной особой точкой [1].
При помощи асимптотического представления функции последования особой точ

ки 0 (0 .0 ) системы (1) доказана следующая теорема.
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