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СИСТЕМА КОНТРОЛЯ И СТАБИЛИЗАЦИИ
ПАРАМЕТРОВ В УСТАНОВКАХ ЗАМКНУТОГО

ВОДООБЕСПЕЧЕНИЯ
В работе приводится описание и роль автоматизированной системы контроля и стабилизации парамет-
ров в установках замкнутого водообеспечения.

Введение

В настоящее время вопрос о сохранении и
выращивании некогда распространённых, а ныне
исчезающих видов аквакультуры поднимается
всё чаще и чаще. Сокращение популяций вызва-
но рядом антропогенных факторов, из которых
можно выделить три основных:

• Возведение плотин и нарушение ареала
обитания
• Загрязнение окружающей среды
• Браконьерство и неконтролируемый вылов
В следствии вышеизложенного прихотли-

вые рыбы и виды с долгим репродуктивным цик-
лом оказались на грани исчезновения.

I. Система контроля и стабилизации
параметров в установках замкнутого

водообеспечения

Установки замкнутого водообеспечения
(УЗВ) позволяют в относительно короткие сро-
ки выращивать и воспроизводить ценные породы
из-за возможности поддержания благоприятных
условий для жизни. Более быстрые темпы ро-
ста и созревания вызваны тем, что в естествен-
ных условиях благоприятные факторы не име-
ют круглогодичный характер. Ниже приведена
структурная схема системы управления.

При выявлении нарушения параметра
система включает необходимый прибор или
устройство, насос и вентили (в определённой
последовательности), направляя водный поток к
необходимому устройству стабилизации.

Заключение

Разработанная система позволяет оператив-
но выявлять и устранять нарушения жизненно
неопходимых параметров, тем самым сохраняя
оптимальные микроклиматические условия для
быстрого роста аквакультур.
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