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где s =  (сг2 -  р2) 1 [picri -  (1 +  Р2 ~  /=»з)(1 +  Р2 -  сг3)], cd =  - ( s  -  pi)(s -  ai), с — 
произвольная постоянная. Система (2) сводится к дифференциальному уравнению 
класса Фукса:
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Поскольку Ui +  U2 =  E, а применение преобразования подобия к обеим частям 
системы (2) сохраняет это соотношение, то справедлива следующая

Теорема. Если для дифференциальных матриц U\ и U2 системы (2) справедли
во равенство U\ +  U2 =  Е, то матрицы группы монодромии 14, к =  1, . . . ,  4, этой 
системы связаны соотношениями V\ ■ У2 =  Е, V3 • V4 =  Е.
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АНАЛИТИЧЕСКИЕ СВОЙСТВА РЕШЕНИЙ СЕМЕЙСТВА  
КОНСЕРВАТИВНЫХ ДИНАМИЧЕСКИХ СИСТЕМ  

ТРЕТЬЕГО ПОРЯДКА БЕЗ ХАОТИЧЕСКОГО ПОВЕДЕНИЯ

В.В. Цегельник

В работе [1] выделен класс консервативных динамических систем третьего порядка 
(содержащих четыре компоненты) с квадратичными нелинейностями без хаотического 
поведения. Указанный класс включает 7 семейств систем в зависимости от количества 
констант и нелинейностей в каждой из них.

В докладе представлены результаты исследования аналитических свойств решений 
четырехкомпонентных консервативных динамических систем

X =  1 f y z , У =  х, z - y . (1)

X =  £  + у 2 , V =  z, Z =  X. (2)

х  — у 2 +  Z, У = z =  1. (3)
X =  у 2, У = х  +  г, z — e. (4)(NII У = 1 ~h z, Z =  EX. (5)

II У = 1 +  х , Z X. (6)
х  -  -г/2, У = Z, Z ■=  1 +  X. (7)

X == yz, У =- X, Z =  1 + У (8)

с одной константой и одной нелинейностью. В системах (1)-(8) x , y , z  — неизвестные 
функции независимой переменной t; е2 =  1.
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В предположении, что переменная t является комплексной и с учетом работ [2, 3] 
доказаны

Теорема 1 . Каждая из систем (1), (3) редуцируется к  первому уравнению Пе- 
нлеве и является системой Р -типа.

Теорема 2 . Система (4 ) является системой П е п л е в е - т и п а .  Ее общее решение 
имеет вид: х  =  у — г, гг =  et +  С\ {С\ — произвольная п ост оян н а я ), а у — общее 
решение уравнения у =  у2 +  е, интегрируемого в эллипт ических функциях.

Теорема 3 . Ни одна из систем (2), (5) - ( 8) не явл яет ся  сист ем ой  Р-типа.
Работа выполнена в рамках Государственной программы научных исследований 

«Конвергенция-2020» (Подпрограмма «Методы математического моделирования 
сложных систем»).
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О с в о й с т в а х  р е ш е н и й  о д н о г о  д и ф ф е р е н ц и а л ь н о г о  
УРАВНЕНИЯ  ЧЕТВЕРТОГО ПОРЯДКА  

Биньбинь Чжан

Рассмотрим уравнение
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уравнение (1) преобразуется к виду'

' х'" — 6х2х' х ‘‘ \' 1 / х1" — Qx~x' X У  2 х" — 2.тJ‘ _  2
хи -  2ж3 ' х )  2 V -  2.г3 х )  f  3 х +  12'Г ' ̂

Вводя обозначение
г "  -  2.г3

- (3)х

далее уравнение (2) приводим к виду

JI й™2„, , ,зj/ =  бжу +  2г/ . (4)

Система (3), (4) встречается в работе [ 1].
Если х +  у  =  и, х  — у  =  v, то в силу системы (3), (4)

и " - 2 и г, -у" =  2 У3 (5)


