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Цель работы – создание макета для исследования равновесия человека. Макет сконструирован на 
основе микропроцессора Arduino UNO, ультразвукового датчика для измерения расстояния и модуля-зуммера 
YL-44. Способность ультразвукового датчика определять расстояние до объекта основано на принципе сонара 
(эха): посылая пучок ультразвука и получая его отражение с задержкой, устройство определяет наличие 
объектов и расстояние до них. Ультразвуковые сигналы, генерируемые приемником, отражаясь от препятствия, 
возвращаются к нему через определенный промежуток времени. Именно этот временной интервал становится 
характеристикой, определяющей расстояние до объекта. Длительность импульса заносится в память 
микроконтроллера.  

Прошивка контроллера написана на языке программирования C++ в ARDUINO IDE [1]. Программа 
написана на языке C# в VISUAL STUDIO. Связь между ними происходит посредством передачи данных через 
comport. Данные тестов сохраняются в файл в виде сериализированного объекта посредством JSON. 

Схема макета представлена на рисунке 1, а, фото макета на рис.1, б. Созданный макет представляет 
собой устройство на ультразвуковом модуле измерения расстояния HY-SRF05, обладающее удобной 
настройкой и высокой точностью измерений. Пример работы макета приведен на рисунке 2. 
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Рисунок 1 - Схема работы макета (а) и фото макета (б) представлена 

 

 

 

 

 
Рисунок  2 – Скриншот результата прохождения теста 

 
 

 
Разработанный макет целесообразно использовать в качестве учебно-методической базы практических 

занятий по дисциплинам «Схемотехника» и «Системы с биологически обратной связью» для  приобретения 
студентами практических навыков программирования, проведения эксперимента, сбора и анализа данных.  
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