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Аннотация – Магистральные и промысловые 

трубопроводы транспортировки нефти, нефтепродуктов 

и газа имеют протяженность на многие десятки и сотни 

километров. Большая протяженность трубопроводов и 

удаленность от населенных пунктов исключают 

постоянное присутствие обслуживающего персонала, а 

без оперативного контроля состояния трубопровода и 

управления запорной арматурой транспортировка 

может привести к серьезному экологическому ущербу и 

экономическим потерям. Для предотвращения таких 

последствий транспортирующие компании прибегают к 

использованию на своих объектах микропроцессорных 

систем автоматизации. 

Важнейшей частью автоматизированной системы 

управления (АСУ) технологическим процессом (ТП) 

магистральных трубопроводов (МТ) является система 

телемеханики (ТМ). Система ТМ МТ обеспечивает 

взаимодействие местного диспетчерского пункта 

(МДП) с пунктами контроля и управления (КП), 

расположенными на МТ. Некоторые МТ 

располагаются в местности (например, горных 

районах), где прокладка кабельных линий связи 

является невозможной или сопряжена с большими 

временными и денежными затратами. 

Применение связи GSM приводит к 

значительному упрощению, ускорению и 

удешевлению процесса создания распределенных 

систем. Связь GSM лишена недостатков, присущих 

кабельным каналам, которые имеют высокую 

стоимость самих линий, их внедрения и эксплуатации, 

что играет особо важную роль в распределенных 

системах. В отличие от радиомодемов с выделенной 

частотой при использовании GSM нет необходимости 

лицензировать частоту, и не требуется установка 

повторителей для получения большой зоны охвата 

территории. 

Примеры внедрений показывают, что решения на 

основе GSM являются эффективными в областях учета 

энергоресурсов, удаленного сбора информации, 

навигации, телеметрии, логистики, безопасности и др. 

Однако на основе GSM еще не разработаны системы 

по управлению сложными промышленными 

объектами, такими как магистральные трубопроводы. 

Поэтому создание системы телемеханики 

магистрального трубопровода на основе GSM является 

актуальной проблемой. 

Связь GSM лишена недостатков, присущих 

кабельным каналам и радиомодемам с выделенной 

частотой. Она организуется, как правило, с помощью 

GSM терминалов, которые подобно модемам для 

кабельных линий, имеют интерфейс RS232 и 

управляются с помощью AT команд. Таким образом, 

GSM устройства легко интегрируются в 

автоматизированную систему. 

Однако GSM доступен не в каждой 

географической точке страны. Кроме того, некоторые 

здания спроектированы таким образом, что связь GSM 

в них обладает плохим качеством или отсутствует. 

В телемеханических системах могут передаваться 

различные виды информации: о значениях параметров 

объектов - телеизмерение (ТИ); о том, в каком из 

возможных состояний (обычно двух) находится 

контролируемый объект – телесигнализация (ТС); 

команды управления – телеуправление (ТУ). В 

комплексных системах ТМ передается информация 

всех видов (ТУ, ТС, ТИ). 

Основными компонентами магистрального 

трубопровода являются перекачивающие станции 

(ПС) и линейные участки трубопровода между ними. 

Линейный участок (ЛУ) имеет протяженность порядка 

100 км, на протяжении которого примерно через 

каждые 10 км устанавливаются КП. МДП, как 

правило, организуется в месте расположения ПС. 

Схема системы телемеханики на основе GSM 

представлена на рис. 1 (стрелками показаны 

информационные потоки). 
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Рис. 1. Схема системы телемеханики на основе связи  

стандарта GSM 
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