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Abstract. These theses present a methodology for assessing the accuracy of the operation of the trajectory processing algorithm. 

The technique is intended for training specialists in the field of work with trajectory processing systems, namely, for assessing the 

quality of the trajectory processing algorithms in various conditions. 

 

Работа комплексов средств автоматизации 

(КСА) связана со сбором, обработкой и отображе-

нием информации о воздушной обстановке, реали-

зацией процессов управления боевой работой под-

чинённых подразделений, оповещения командных 

пунктов ВВС и войск ПВО информацией о воздуш-

ной обстановке, контроля использования воздушно-

го пространства. Эффективное решение указанных 

задач невозможно без обеспечения автоматизиро-

ванных командных пунктов радиолокационной ин-

формацией (РЛИ) заданного качества; т.е. высокой 

достоверности, точности, своевременности доведе-

ния и полноты. 

В настоящее время известны различные подхо-

ды к оценке качества процессов траекторной обра-

ботки РЛИ [1]. В работе [2] авторами предложены 

подходы к оценке качества решения вторичной и 

третичной обработки РЛИ. Эти подходы позволяют 

оценить частные показатели качества вторичной и 

третичной обработки (качество обнаружения и со-

провождения траекторий, точность оценки тра-

екторных параметров, вероятность правильного 

отождествления и др.). Наиболее широкий перечень 

применяемых для оценки частных и интегральных 

показателей качества траекторной обработки приве-

ден в работе [3] и основан на анализе стандарта Ев-

ропейской организации по безопасности воздушной 

навигации «EUROCONTROL». Однако предложен-

ные показатели не позволяют определить прирост 

качества траекторной обработки за счет использова-

ния конкретного способа реализации ее этапов. 

В работе [4] предложен подход, состоящий в 

оценке основных этапов третичной обработки 

(отождествление, осреднение и обновление тра-

екторной РЛИ) с последующим весовым учетом 

качества их решения при оценке эффективности 

третичной обработки. Отличительной особенностью 

данного подхода является применение комплекса 

имитационных моделей для формирования входной 

траекторной обстановки на входе этапа третичной 

обработки. При этом, при моделировании, предпо-

лагается, что значения ошибок оценок параметров 

векторов состояния отождествляемых траекторий 

известны и отсутствуют дополнительные искажения 

в траекторных измерениях. Это в свою очередь не 

позволяет объективно оценить качество решения 

задач третичной обработки в реальных КСА суще-

ствующей АСУ.  

Таким образом, для решения задач оценки каче-

ства процессов траекторной обработки РЛИ, была 

разработана методика, позволяющая на основе про-

ведения полунатурного эксперимента, состоящего в 

применении штатных комплексов имитационных 

средств моделирования воздушной обстановки и 

реальных КСА, осуществить учет реальных искаже-

ний траекторной РЛИ при ее обработке и передаче в 

информационном тракте АСУ, которая включает 

последовательное выполнение следующих этапов: 

Формирование и регистрация эталонной воз-

душной обстановки с использованием штатных 

средств имитационного моделирования КСА 7В960, 

7В970. 

Моделирование тренажных траекторий ком-

плексами имитационных моделей средств радиоло-

кации КСА 7В960, 7В970. 

Регистрация результатов траекторной обработки 

РЛИ на выходе КСА. 

Оценка качества траекторной РЛИ на выходе 

КСА. 

Опыт боевого применения средств воздушной 

разведки и поражения показал, что в настоящее 

время воздушные и противовоздушные бои проис-

ходят в условиях массового применения средств 

воздушного нападения противника. В таких услови-

ях требования к оперативности решения задач 

управления в АСУ существенно возрастают, что 

повышает требования к качеству РЛИ, циркулиру-

ющей в автоматизированной системе управления. 

Таким образом, оценка качества алгоритмов 

траекторной обработки РЛИ является актуальной 

научной и практической задачей. 
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