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MATHEMATICAL MODEL OF THE FLAT PROBLEM 

OF THE ALLOWANCE DISTRIBUTION 

 
Рассматривается плоская проблема распределения припуска. Предлагается и об-

суждается алгоритм компьютерного расчета припуска в условиях поточечного задания 

контуров заготовки и изделия. 
 

The allowance is the layer of the material    ( ) that is removed 

from the workpiece in the finishing for getting the template (Fig. 1). The 

allowance distribution is the process of the placing of the template on the 

workpiece in the best possible way [1, 2]. 

 
Fig. 1 – The workpiece and the template in the problem  

of the allowance distribution 
 

The non-uniformity of the allowance can be defined as the following 

scalar regression function: 
 

minmax),,,(min),,,(max),,(  yxcyxcyxQQ
cc

,    (1) 

where   is the abscissa,   is the ordinate of the mass center of the template, 

and   is the rotation angle of the template relative the axis  . The function 

(1) is unknown and must be estimated by allowance measurements. The 
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problem of the optimal allowance distribution consists of minimize the 

function  (     ) (1) on the variables      . 

In the report, the algorithm of the allowance calculation in the case of 

the pointwise defined outlines of the workpiece and the template is pro-

posed and discussed. 
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ВЛИЯНИЕ ДИНАМИЧЕСКИХ ХАРАКТЕРИСТИК РАКЕТЫ 

НА ТОЧНОСТЬ НАВЕДЕНИЯ 

 

Точность наведения ракеты на цель во многом определяется ди-

намическими характеристиками зенитной управляемой ракеты (ЗУР) 

и контура управления. В качестве обоснования такого вывода могут 

быть использованы выражения, связывающие промах ракеты и его 

среднеквадратическое отклонение с параметрами системы управления 

ЗУР, которые представлены в работе [1]. 

При этом следует отметить, что традиционно принятые меры по 

стабилизации динамических характеристик ракеты, а именно приме-

нения механизма изменения передаточного числа (МИПЧ), обратных 

связей по датчику угловой скорости и датчику линейных ускорений 

для поражения высокоскоростных, высокоманевренных целей недо-

статочны. Такая проблема требует привлечения дополнительных мер 

для повышения качества стабилизации динамических характеристик 

ЗУР, базирующихся на методах теории автоматического управления. 

Существенные ограничения при выборе инструмента для синтеза   

системы стабилизации ракеты (ССР) с требуемыми динамическими 


