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Введение. Платные сервисы парковок и проезда на скоростных автомагистралях явля-
ются наиболее эффективным способом развития дорожных сетей. Зачастую водители закле-
ивают часть регистрационного номера, в целях избежания взимания оплаты. Разработанная 
программа для ЭВМ позволяет по имеющимся данным о транспортном средстве: цвете, мар-
ке и известной части госномера, извлеченных с фотографии, выявлять ФИО владельца, пу-
тем сопоставления указанной выше информации с базой данных ГИБДД.  

В связи с вышеизложенным, можно заключить, что разработка является актуальной и 
практически значимой [1]. 

Основная часть. Данная программа позволяет установить идентификатор транспорт-
ного средства в случае неполных данных или умышленного сокрытия части регистрационно-
го номера транспортного средства. 

Для реализации программной части информационной системы разработан программ-
ный модуль с использованием высокоуровневого языка программирования общего назначе-
ния Python. В разработке предусмотрено, что исходные данные, например, известная часть 
регистрационного номера, распознаются с фотографии, загруженной в программу (рисунок 
1). Для этого используется библиотека компьютерного зрения в реальном времени – OpenCV, 
OCR-библиотеки Tesseract и др [2]. 

 

 
Рисунок  1 - Исходное изображение 
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Таким образом, известная часть регистрационного номера  распознается с фотографии, 
загруженной в программу, благодаря использованию библиотеки программных функций, 
направленных на компьютерное зрение в реальном времени – OpenCV, библиоте-
ки глубокого обучения,  обеспечивающей взаимодействие с искусственными нейронными 
сетями – Keras, свёрточной нейронной сети с 64 в выходами и др. Далее производится распо-
знавание автомобильного номера следующим образом: на вход поступает картинка, на ней 
находятся регистрационные знаки. Поиск автомобильных номеров осуществляется с помо-
щью каскадов Хаара [3,4].  

После формирования исходных данных осуществляется связь с базой данных БД 
ГИБДД. Далее производится сопоставление исходных данных со строками базы данных и 
выявляется необходимая строка, из которой на выход программы идет ФИО владельца авто-
мобиля. 

Заключение. Довольно часто непорядочные владельцы транспортных средств оставля-
ют свой автомобиль в неположенных местах или уезжают с платной парковки без оплаты. 
Созданный программный модуль идентифицирует транспортное средство, несмотря на не-
полный регистрационный номер. Соответствующие данные автоматически передаются в 
ГИДББ, что позволит принять профилактические меры.  В конечном итоге, внедрение дан-
ной информационной системы положительно скажется на дисциплинированности автовла-
дельцев.  
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