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МОБИЛЬНОЕ ANDROID ПРИЛОЖЕНИЕ ДЛЯ
ОТОБРАЖЕНИЯ ПОЛОЖЕНИЯ И ОТНОСИТЕЛЬНОЙ
СКОРОСТИ ОБЪЕКТОВ ДОРОЖНОГО ДВИЖЕНИЯ

Рассматривается разработка мобильного приложения для отображения информации с автомобильного
радара. Связь радара с мобильным устройством реализовывается посредством отдельного модуля связи.

Введение

Для реализации мобильного приложения
используется современный язык программиро-
вания Dart. На его базе написан фреймворк
Flutter, который позволяет разрабатывать при-
ложения на мобильные устройства любой слож-
ности. Для связи мобильного устройства допол-
нительно разрабатывается модуль связи. Соеди-
нение между мобильным устройством и моду-
лем связи осуществляется через Bluetooth. Со-
единение модуля связи и радара происходит че-
рез CAN-шину.

I. Разработка модуля связи

Для взаимодействия одновременно с мо-
бильным устройством и радаром, необходимо
три ключевых элемента: Bluetooth модуль для
связи с мобильным устройством, микросхема
CAN-интерфейса для связи с радаром через
CAN-шину и микроконтроллер для обработки
данных и их преобразования.

В качестве микроконтроллера использует-
ся STM32F072C8T6. Он обладает интерфейсами
для подключения USART и CAN. Для обработ-
ки данных, проходящих через микроконтроллер,
используется протокол Lawicel.

Протокол Lawicel позволяет в двухсторон-
нем порядке преобразовывать данные для кор-
ректной обработки на соответствующих устрой-
ствах. На мобильное устройство приходят дан-
ные в формате String, которые удобно обраба-
тывать в приложении. В обратном направлении
данные также отправляются в этом формате.

II. Разработка кода приложения

Для написания приложения необходимо
установить необходимые пакеты для разработ-
ки на языке программирования Dart и работы
с фреймворком Flutter.

В начале работы приложения необходимо
подключиться к модулю Bluetooth, находящему-
ся в модуле связи. После подключения к модулю

Bluetooth проверяем версию протокола Lawicel.
Следующим шагом устанавливаем скорость пе-
редачи данных через протокол и открываем порт
для подключения к радару.

После открытия порта радар начинает пе-
редавать конфигурационные данные о своём со-
стоянии.

Включение радара в активное состояние
происходит после отправки на него сообщения,
которое устанавливает настройки дальности ска-
нирования.

После установки настроек радара начинает
передавать данные о сканируемых объектах. Па-
раметры объектов, которые входят в сообщения,
представлены в таблице 1.

Таблица 1 – Параметры объектов
Название Описание
DistLong Расстояние до объекта по оси X
DistLat Расстояние до объекта по оси Y
VrelLong Относительная скорость по оси X
VrelLat Относительная скорость по оси Y
RSC Эффективная площадь рассея-

ния

Данные необходимо обработать для кор-
ректного вывода на экран мобильного устрой-
ства.

Приложение имеет три основных экрана:
экран поиска соответствующего Bluetooth мо-
дуля, экран сетки с отображением объектов и
экран списка объектов.

III. Выводы

Предлагаемое приложение предоставляет
возможность получения и отображения данных
с автомобильного радара в информативном ви-
де. Приложения с аналогичным функционалом
встречаются редко и предоставляются ограни-
ченному кругу лиц. Предлагаемое приложение
устанавливается на любое Android устройство,
что выделяет его на фоне существующих при-
ложений.
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