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Рассмотрен метод обнаружения, оценки движения объектов и понимания сцен на основе выполнения операции сегментации 

динамических изображений. В качестве атрибута сегментации объекта интереса используется признак движения. 

В статье рассматривается возможность обнаружения динамического объекта с помощью методов 
помехоустойчивого кодирования и разложения сигналов в базисе функций Адамара. Кодирование 
выполняется основе использовании арифметики конечной циклической группы и диадного сдвига как 
информационого параметра движущегося объекта. Особенностью такой группы является возможность 

формирования подмножества  (A a t  дискретных функций c заданным значением кодового расстояния 
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наблюдения. Предполагается, что объект движется с постоянной скоростью .V  Динамические данные 

цифровых изображений ( ,  ,  )g x y t  как последовательности дискретных функцией представляются в виде 

растровых структур ГИС. Значения тангенсов углов наклона φx  и φ y  векторов перемещения по 

координатам x  и y  позволяют определить составляющие скоростей по направлениям осей и физическую 
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При наличии значительного уровня шума на входе обнаружителя объекта наблюдения оптимальная 
длина кода n выбирается из условия, позволяющего определить максимальное значение 
автокорреляционной функцию кодового слова. При низком отношении сигнал/шум оптимальная длина n  

выбирается такой, чтобы она была достаточной для обеспечения точного обнаружения наблюдаемого 

объекта. В рассматриваемом контексте величина n  совпадает с числом кадров наблюдения .B  

Количество кадров B определяется исходя из ожидаемой скорости объекта интереса и числом 
изображений в секунду. Кроме того, число B выбирается с учетом требуемого отношения сигнал/шум 
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 на выходе обнаружителя обеспечивающего заданную достоверность. Основная кодовая 

последовательность ( ) ( (0),  (1),..., ( 1))0 0 0 0A t a a a n   циклической диадной подгруппы формируется с 

помощью операции мажоритарного суммирования вида  
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Быстрое декодирование слов (1) выполняется с использованием теоремы о вычисление диадной 

корреляции 
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где  и x y R R  векторы коэффициентов диадной корреляционной функции по координатам  и ;x y  

       и x y A A  векторы изображения, полученные после кодирования B кадров по координате  и ;x y  

      H ядро преобразования Адамара размером .n n   

Выражение (2) позволяет существенно уменьшить вычислительную и временную сложность 
решения задачи обнаружения и оценки параметров движения объектов наблюдения. 
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