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АППАРАТНО-ПРОГРАММНЫЙ ИНТЕРФЕЙС УПРАВЛЕНИЯ
СЕНСОРАМИ И ЭФФЕКТОРАМИ ДЛЯ ПРОГРАММНОЙ

ПЛАТФОРМЫOSTIS-СИСТЕМ
Рассматривается подход к интеграции физических сенсоров и эффекторов с интеллектуальной Платформой
OSTIS. Предложена двухуровневая архитектура, разделяющая низкоуровневое взаимодействие с аппаратурой и
высокоуровневую семантическую обработку данных в рамках единой системы.

Введение
Одной из актуальных проблем при построении

интеллектуальных систем является обеспечение их
взаимодействия с физической средой. Системы, осно-
ванные на формальных моделях представления зна-
ний, как правило, оперируют абстрактными символь-
ными структурами и не имеют стандартных средств
получения данных от реальных устройств. Устранение
данного ограничения применительно к Платформе
OSTIS [1] составляет предмет настоящей работы.

I. Двухуровневая архитектура

Предлагаемый подход основан на принципе раз-
деления ответственности: взаимодействие с аппарату-
рой и семантическая обработка данных реализуются
независимо и связываются через строго определён-
ный интерфейс.

Нижний уровень отвечает за унифицирован-
ный доступ к гетерогенному набору периферий-
ных устройств — датчиков физических величин и
устройств захвата данных. Устройства обнаружива-
ются автоматически при инициализации; каждому
присваивается уникальный идентификатор, обеспе-
чивающий однозначную адресацию вне зависимости
от типа или числа подключённых экземпляров. Реа-
лизация опирается на стандартные интерфейсы опе-
рационной системы, что исключает зависимость от
проприетарных решений конкретных производите-
лей [2].

Верхний уровень встраивается в Платформу
OSTIS в виде программных агентов, реагирующих на
события в sc-памяти [1]. Агент опроса сенсоров пре-
образует числовые показания устройств в семантиче-
ские конструкции и связывает их с соответствующими
узлами онтологии. Агент управления эффекторами
выполняет обратное преобразование: интерпретирует

управляющие структуры sc-памяти и транслирует их
в команды исполнительным устройствам.

II. Значимость результатов

Разделение уровней обеспечивает расширяе-
мость: добавление поддержки нового типа устройств
не требует изменения семантической логики системы,
а использование стандартизированных интерфейсов
операционной системы гарантирует переносимость
между аппаратными платформами [2]. Поддержка
множества одновременно подключённых однотипных
устройств открывает возможность построения рас-
пределённых сенсорных сетей в рамках единой ostis-
системы. Область применения разработанного интер-
фейса охватывает задачи промышленного мониторин-
га, автоматизации зданий и робототехники — везде,
где требуется семантически обоснованная реакция
интеллектуальной системы на данные физических
датчиков.

III. Выводы
Разработанный аппаратно-программный интер-

фейс обеспечивает связь Платформы OSTIS с фи-
зическим миром, сохраняя модульность и независи-
мость составных частей. Двухуровневая архитектура
формирует основу для построения киберфизических
ostis-систем с возможностью последующего масшта-
бирования.
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